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  . طراحی شده استو گاراژی جهت دربهای پارکينگی خانگی FLYدرب باز کن  اتوماتيک 

  .می باشد خلاص کنموتور گيربکسی خارق العاده اين دستگاه با طراحی متفاوت قابل خلاص شدن بوسيله کليد 

  .هوشمند عمل می نمايد موتور اين دستگاه با استفاده از سنسور تاثير هال در طی حرکت بطور

 .ويژگی جريان بالاسری آن با گشتاور قابل تنظيم، امکان انتخاب حالتهای متفاوت در نصب درب را فراهم می سازد
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 هشدارها -١
  . مطالعه فرماييدبه دقت راهنمای نصب آن را  ،لطفا قبل ازنصب دستگاه

  .  اين راهنما صرفا جهت تکنسين نصب ماهر تهيه گرديده است
  .را به عهده نمی گيرد، اين شرکت هيچگونه مسئوليتی طابق با آيين نامه ها و مقررات برقی و ساختمانیعدم تنصب نامناسب ودر صورت 

  .را در کنار خود داشته باشيد FLYدر زمان استفاده از اين راهنما همه مولفه های سيستم 
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
 ذيل آمده  است توجه خاص داشته باشيد در استفاده از اين راهنما لطفا به مواردی که با علامت.  

  
 محلی آيين نامه های همچنين توجه شود که عمليات نصب بايد بر طبق استانداردها و . از خطرات موجود در روند نصب و راه اندازی اين سيستم آگاه باشيد

 .انجام گيرد
 
  می باشدود يقينا از نقطه نظر ايمنی از درجه بالايی برخوردار نصب و استفاده شمربوطه اگر سيستم بدرستی بر طبق استانداردها و قوانين. 
 
 قبل از نصب اين سيستم از عملکرد مناسب درب و همچنين مناسب بودن اين سيستم جهت آن اطمينان حاصل فرماييد . 

 
 به کودکان اجازه ندهيد که سيستم درب اتوماتيک را فعال سازند ويا آن را وسيله بازی قرار دهند. 
 
 نکنند لطفا کليه ادوات کنترلی و توليد کنندگان پالس را دور از دسترس کودکان قرار دهيد تا بصورت تصادفی اقدام به فعال ساختن درب اتوماتيک. 
 
 بجز تغييراتی که در کتابچه راهنما ذکر شده است هيچ تغييری در اجزا سيستم ندهيد. 
 
 راهنما ذکر نشده است با تکنسين نصب آموزش ديده تماس بگيريد در صورت مواجه شدن با خرابی هايی که در کتابچه. 
 
 قبل از اينکه تمامی مراحل و دستورالعمل های لازم انجام شود اقدام به فعالسازی سيستم درب اتوماتيک نکنيد. 

 
  تست کنيد و همچنين از تکنسين نصب ماهر بخواهيد که حداقل هر شش ماه دستگاه را تست نمايد مشخص ایدر دوره هسيستم درب اتوماتيک را. 
 
 علائم هشدار را بر روی هر دو لنگه درب نصب کنيد تا افراد نزديک آن را از خطرات احتمالی در محيط مستعد خطر باخبر سازيد.  
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  راهنمای دستگاه -٢
  کاربردها -١-٢

با برق شهر کار می کند و استفاده از باتری پشتيبان  بازکن درباين . بکار می رود پارکينگ و گاراژبهای تک لنگه و دو لنگه ربرای اتوماسيون د FLYدرب اتوماتيک 
همچنين کليدهای  .داستفاده می گرد -  ی که برق شهر قطع می باشدزمان - باتری پشتيبان فقط برای مواقع ضروری . توصيه نمی گردددر آن برای کاربرد عادی 

  .فراهم می کنند در مواقع نياز مخصوص جهت خلاص کردن بازوهای درب اتوماتيک در مواقع ضروری وجود دارند که امکان دستی کردن درب را

  
  راهنمای اتوماسيون -٢-٢

  .شکل زير نصب اجزا متفاوت سيستم را در محل خود نشان می دهد

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  راهنمای اجزا وقطعات -٣-٢
  لطفا دقت فرماييد .می باشد ٢شکل اين سيستم شامل موارد نشان داده شده در 

  .کليه موارد در بسته بندی موجود باشند Jو  E ،F ،Iغير از موارد 
  

  بنا به  ٢شکل ممکن است برخی از لوازم  جانبی  نشان داده  شده در  :تذکر
  درخواست سفارش دهنده کالا و يا محدوديتهای آئين نامه ای در بسته بندی 

  .موجود نباشند
  

A (دو عدد موتور گيربکسی الکترومکانيکی  
B (براکتهای نصب  
C (يک جفت سلول نوریPH-2 ) يکی فرستندهTX گيرنده و ديگریRX(  
D ( دو عدد فرستنده راديويیPR-2 )کنترل از راه دور(  
E ( يک عدد کليد سلکتوریPKS-1 با دو عدد کليد  
F ( يک عدد سوئيچ فشاریPPB-1 
G ( يک عدد چراغ چشمک زنPF-1  
H ( جعبه کنترل عدد يکPC 170 ) ترانس، باتری ومدارچاپیبه همراه ،(...  
I ( يک عدد قفل برقیPEL-1 
J ( يک عدد پايه قفل برقیPS-1 

K (پيچ، مهره، يراق آلات نصب : تعدادی از لوازم کوچک ديگر از قبيل...  
  

  .مراجعه فرماييد ٦تا  ١جهت اطلاع از عناوين اين قسمت لطفا به جداول 
 
  

 FLYموتور گيربکسی الکترو مکانيکی  -١-٣-٢
با مشکل قطعی برق مواجه می شويد می توان موتور که در زمانهايی . ولت می باشد ٢۴شامل يک گيربکس کاهنده مارپيچ گرم و يک موتور جريان مستقيم  Flyسيستم 
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  .خلاص نمود مخصوصگيربکسی را بوسيله يک کليد 
  

 .موتور گيربکسی بوسيله دو براکت، يک صفحه در پشت و يک صفحه در جلو نصب می شود
  

 FLY ليست اجزا کوچک  - ١جدول 

 عدد ٢ جلو براکت

 عدد ٢ پشت براکت

 عدد ٢ M8*40Lپيچ هشت گوش 

 عدد ٢ M8خودکار  –مهره قفل 

 عدد ٢ M12 *8Lپيچ هشت گوش 

 عدد ٢ M12 خودکار  –مهره قفل 

 عدد ٢ کليد خلاص کن

 
 
  PC170جعبه کنترل  -٢-٣-٢

  .می باشديک ترانسفورماتور و گيرندهکنترل، يک  مدارشامل يک  PC170جعبه کنترل 
  .يک سيستم اتوماتيک برای موتورهای گيربکسی فراهم می کند PC170جعبه کنترل

  جهت متصل نمودن ترمينالهای مجزا به جعبه کنترل و فعالسازی موتورهای گيربکسی
  .دقت مطالعه گردده دفترچه راهنما ب ء، می بايستو ديگر اجزا

  
  
  
  

  

  PH-2سلولهای نوری  -٣-٣-٢
  روبروی هم برروی ديوار  می بايستPH-2جفت سلولهای نوری 

  . نصب گردند و جهت فرمان به سيستم به جعبه کنترل متصل گردند
  (RX)کار سلولهای نوری مشاهده اجسام در محور ديد بين گيرنده 

  .می باشد (TX)و فرستنده 
  
  
 
  

  PR-2) کنترل از راه دور(فرستنده  -۴-٣-٢
  .ه دور مورد استفاده قرار می گيردجهت کنترل درب از را PR-2فرستنده 

  . جهت استفاده از اين فرستنده، کليد را فشار داده و برای  يک ثانيه نگه داريد
  . کليد برروی اين فرستنده وجود دارد چهار

  
  :جهت درب دو لنگه

  و باز و بسته کردن يک لنگه Aجهت باز وبسته کردن دو لنگه درب از کليد 
  .استفاده نماييد Bدرب از کليد 

  
  :جهت درب تک لنگه

  . جهت باز وبسته کردن درب از کليد استفاده نماييد

 
 

  تعداد PC170ليست اجزا کوچک   – ٢جدول 

 عدد ٤ 30 * 5پيچ 
 عدد ٤ رول پلاک پلاستيکی 
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  PF-1چراغ چشمک زن  -۵-٣-٢
  می باشد و  PC170تحت کنترل جعبه کنترل PF-1چراغ چشمک زن 

  زمانی  که درب اتوماتيک در حال باز و يا بسته شدن می باشد اين چراغ 
  .چشمک می زند

  
 
 
 

 
  PKS-1کليد سلکتوری  -۶-٣-٢

  جهت باز کردن درب اتوماتيک در فضای حياط  PKS-1کليد سلکتوری 
  مورد استفاده قرار ) کنترل از راه دور(بدون استفاده از فرستنده راديويی 

  .جهت اين امر دو کليد برای آن تدارک ديده شده است. می گيرد
  
  
  
  
  

  
  PPB-1کليد فشاری  -٧-٣-٢

  جهت باز کردن درب اتوماتيک بدون استفاده از فرستنده  PPB-1کليد فشاری 
  .مورد استفاده قرار می گيرد) کنترل از راه دور(راديويی 

  
  
  
  

  
  PS-1و پايه قفل  PEL-1قفل برقی  -٨-٣-٢

  جهت . جهت قفل کردن درب مورد استفاده قرار می گيرد PEL-1قفل برقی 
  پايه قفل برقی بر  وبر روی لنگه اصلی درب  ،می بايست قفل برقیاينکار

  .شوند نصبروی زمين 

  
  
  
  
  

  
  نصب -٣
  نکات عملياتی موتورها -١-٣

در مواردی که فاکتورهايی از قبيل . درجه باز می کند ١١٠کيلوگرم استفاده می شود و درب را تا  ٢۵٠متری به وزن  ۵/٢جهت دربهای  Flyدرب بازکن 
  .استوزن، ابعاد، شرايط آب و هوايی و گشتاور قابل تنظيم مهم می باشند اين درب بازکن از عملکرد مناسبی برخوردار 

  تعداد PF-1ليست اجزا کوچک –٣جدول 

 عدد ٣ 20*3پيچ 

 عدد ٣ رول پلاک پلاستيکی

 تعداد PKS-1ليست اجزا کوچک  –۴جدول 

 عدد ٣ 20*3پيچ 

 عدد ٣ رول پلاک پلاستيکی

 عدد ٢ کليد

 تعداد PPB-1ليست اجزا کوچک –۵جدول 

 عدد ٣ 20*3پيچ 

 عدد ٣ رول پلاک پلاستيکی

  
PS-1وPEL-1ليست اجزا کوچک  – ۶جدول 

  
تعداد

 عدد ٣ M8*25L پيچ هشت گوش 

 عدد ٣ M8 خودکار  –مهره قفل 

 عدد ٢ کليد
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  ابزار مورد استفاده در نصب -١-١-٣
بر طبق استاندارد شروع  ،سپس با در نظر گرفتن تمهيدات ايمنی. ت انجام کار موجود باشدلطفا در ابتدا اطمينان حاصل فرماييد که ابزار و سيم و کابل لازم جه

  .هفرماييدجعارم ١١جهت اين امر به شکل . به نصب نماييد

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  ها راهنمای نصب موتورها و اجزای آن -٢-١-٣
  .ارائه شده است ١٢نقشه سيم کشی اوليه در شکل . ممکن است با توجه به تعداد و لوازم جانبی متفاوت تغيير کند Flyعمليات نصب 

  .تغذيه نمی شوند Flyمدار هيچکدام از کابلهای سيم کشی متعلقات از 

  
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
  

  اتصال برق تغذيه -٢-٣
بنابراين . متری تدارک ديده شده است که از برق ولتاژ پايين استفاده می کند تا افراد کم سابقه نيز قادر به نصب آن باشند ٩کابل تغذيه  ،يکFlyسيستم  جهت

پس از آگاهی کامل از متعلقات سيستم و محل نصب آنها پيشنهاد می شود جهت . توصيه می شود نصاب قبل از نصب، راهنمای نصب را به دقت مطالعه فرمايد
  .ی از خرابی ويا پارگی سيم و کابل ها موقعيت و چيدمان داکت ها مورد بررسی قرار گيردپيشگير

  
  نکاتی در مورد اتصالات برق تغذيه -١-٢-٣

  .نصب کابل تغذيه به موتور بايد بوسيله تکنسين ماهر صورت گيرد. ١

اطمينان حاصل فرماييد که  ،تعميراتلطفا قبل از شروع عمليات نصب و يا . در نصب کابل تغذيه به موتوربايد محافظت اتصال کوتاه و محافظت نشتی لحاظ گردد. ٢
  .سيستم به برق متصل نمی باشد
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  نصب -٣-٣
  آماده سازی جهت نصب موتور -١-٣-٣

همچنين در مواردی که عمليات نصب به خوبی . عملکرد مناسبی ندارد و ايمن نمی باشد توصيه نمی گردد که دربدر مواردی  FLYاز درب باز کن استفاده 
در اين شرايط، درب باز کن مورد توجه فرماييد  .انجام نشده است و يا نگهداری از آن به خوبی صورت نمی پذيرد استفاده از اين درب بازکن پيشنهاد نمی گردد

  .اشدنظر فاقد گارانتی می ب

  :موارد زير را مورد بررسی قرار دهيد ،نصب عملياتلطفا قبل از

نباشد استفاده از  Flyاگر مشخصات درب مطابق با مشخصات . باشد Flyاطمينان حاصل فرماييد که وزن و ابعاد درب مطابق با وزن و ابعاد پيشنهادی  - ١
  .انتی می باشددر اين شرايط، درب باز کن مورد نظر فاقد گار .آن توصيه نمی گردد

 .مطابق باشد اداره برقاطمينان حاصل فرماييد که ساختار درب با معيارهای درب بازکن اتوماتيک و قوانين  - ٢

 .روان باز و بسته می شود ، خيلیاطمينان حاصل فرماييد که در طی مسير باز و بسته شدن درب، اصطکاک جدی وجود نداشته باشدو درب - ٣

 .در جهت افقی باشد و در هيچ سمتی انحراف نداشته باشد اطمينان حاصل فرماييد که درب - ۴

داشته اطمينان حاصل فرماييد که درب، تحمل نيروی ناشی از گشتاور موتور را داشته باشد و سطحی که براکت بر روی آن نصب می شود استحکام کافی  - ٥
 . باشد

) روبروی يکديگر(در نقطه ديد يکديگر ) گيرنده و فرستنده(تا هر دو  های نوری بر روی سطح صاف نصب شده باشندلول اطمينان حاصل فرماييد که س - ٦
 .قرار گيرند

 .بررسی کنيد که ابعاد موتور بر طبق شکل زير باشد - ٧

 

 

 

 

 

  

 

 همانند ن درب،باز شددر جهت اطمينان حاصل فرماييد که  - ٨

 .وجود داشته باشد اطراف موتورها فضای کافی ١۴شکل 

  

 

 

 

 

 اطمينان درب به سمت بيرون باز می شود در شرايطی که  - ٩

 ميليمتر  ٧٠حداقل که بين براکت و درب،  حاصل فرماييد

 .فضای خالی وجود داشته باشد
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 حاصل استفاده از زاويه بازشو روی لبه ديوار اطمينانبا  -١٠

 ه شد رعايت ١٧همه معيارهای موجود در شکل  فرماييد که

 .است

  

 

 

 

 

 

 

 .ميليمتر می باشد ١٣٩ ”C“مقدار  -١١

 . را اندازه گيری نمود ”D“سادگی از روی درب می توان ه ب -١٢

١٣- “A”  مساوی مجموع“D” و”C” می باشد                                                                   .“A” = “C” + “D” 

 ١٠٠با زاويه باز شوی  A”=160mm“اگر  ،برای مثال. را محاسبه نمود ”B“مقدار  و زاويه باز شدن بازوها، ”A“می توان از روی مقدار  -١٤
 .   ميليمتر می باشد ١٩٠تقريبا  ”B“درجه باشد مقدار 

  .دهستنمقداريک مشابه می باشند و يا  ”B“و  ”A“اطمينان حاصل فرماييد که  ،لطفا جهت حرکت نرم درب بازکن و همچنين کاهش بار موتور** 

 

  موتورهای گيربکسینصب  -٢-٣-٣
 .ابتدا ابعاد صحيح موتورها و محل نصب آنها را انتخاب کنيد - ١
 .سپس چک کنيد که سطح نصب براکتها صاف، عمودی وحتما مستحکم باشد - ٢
 .دندرستی نصب شوه جهت اتصال برق تغذيه ب ها داکت کابل - ٣
 .پيچ ها را بازکنيد و روکش موتور را برداريد ١٨مطابق شکل  - ٤
 .موقعيت بسته قرار دهيدبازوها را در  - ٥
نصب  جهتفاصله مناسب  کنترل نماييد که. ، صفحه پشت را در محل مناسبی بر روی سطح نصب قرار دهيد١٧در شکل  ”B“با لحاظ نمودن فاصله  - ٦

 .رعايت شده باشد ٢٢مطابق شکل صفحه جلوی موتور
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ميليمتر  ٨نقطه مورد نظر بر روی سطح نصب را با قطر  ۴سپس . علامت گذاری نماييد دو براکت را روی سطح نصب قرار دهيد و نقاط  دريل کاری را - ٧
 .دريل نموده و براکتها را با پيچ و واشر به ديوار نصب کنيد

 .لطفا اطمينان حاصل فرماييد که صفحه جلو کاملا در سطح افقی نصب شده باشد - ٨
 
 
 
 



11 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 .ميليمترباشد١۵۵آن ها  ارتفاعاختلاف ميليمتر و  ٧٩٨فاصله بين صفحه جلوی موتور و صفحه پشتی آن می بايست ، ٢٢با در نظر گرفتن شکل  - ٩
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 .صفحه جلوی موتور را موقتا بر روی درب نصب نماييد -١٠
 .موتور را بلند کنيد و پيچها را در صفحه جلو قرار دهيد -١١
موتور  ٢۴همانند شکل  .حفره های پيچ انتهای موتور بر حفره های روی صفحه پشت منطبق گردندسر موتور را بلند کنيد و درب را تا انتها حول دهيد تا  -١٢

 .را با پيچ به صفحه پشت محکم ببنديد
 
 
 
 
 
 
 
 

 .مهره را محکم ببنديد و آن را نيم دور شل کنيد تا موتور را در حال گردش حفظ کند -١٣
 . پيچ را کاملا محکم کنيد. ه جلو ببنديدبه صفح Bو مهره  Aانتهای جلوی موتور را محکم با پيچ  -١٤
 .جهت خلاص کردن موتور گيربکسی از کليد خلاص کن استفاده کنيد -١٥
 .د که موتور می تواند براحتی با دست حرکت کندگردتا اطمينان حاصل  جابجاکنيددرب خلاص شده را  -١٦
 .دائمی بسته شوداطمينان حاصل فرماييد که صفحه جلوی موتور می تواند بر روی درب بصورت  -١٧
 .مجددا جهت بستن موتور گيربکسی از کليد خلاص کن استفاده نماييد -١٨
 .شل نماييد و کابل مربوطه را از پيچ و مهره عبور دهيدکمی مهره پلاستيکی زير کابل تغذيه انتهای موتور را  -١٩
 .متصل نماييد ٢٦کابل تغذيه را همانند شکل  -٢٠
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 )جهت موتور سمت چپ( خلاصی موتور گيربکسی -٢١
 .کليد خلاص کن را در محل مربوطه قرار دهيد ٢٧مطابق شکل ) ١مرحله 
 .کليد خلاص کن را در خلاف جهت عقربه های ساعت بگردانيد ٢٨مطابق شکل ) ٢مرحله 

  .بيرون بکشيدخلاص کن را  زبانه٢٩شکل  مطابق) ٣رحله م
 دقت فرماييد در زمان گرداندن کليد . جهت ثابت کردن زبانه خلاص کن، کليد را در جهت عقربه های ساعت بگردانيد ٣٠مطابق شکل )٤مرحله 

  .در جهت عقربه های ساعت، زبانه خلاص کن می بايست در حالت بيرون کشيده باشد
 .همين مراحل را در جهت معکوس برای موتور سمت راست انجام دهيد )٥مرحله 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

  PKS-1کليد سلکتوری  -٣-٣-٣
. صورتی نصب می شود که اغلب مردم بتوانند از آن استفاده کننده سانتيمتری ب ١٠٠در فضای باز و در نزديکی درب در ارتفاع  PKS-1کليد سلکتوری  - ١

 .انتخاب نماييد) ١( ٣- ٣- ٣را همانند شکل  PKS-1در ابتدا محل نصب 
 .در بياوريد) ٢( ٣- ٣-٣را همانند شکل   Aش گرد پوروبا فشردن نوک پيچ گوشتی،  - ٢

 .در بياوريد) ٣( ٣-٣- ٣دو عدد پيچ کناری بدنه قفل را همانند شکل  - ٣

 .بدنه قفل جدا کنيدرا ازفوقانيپوسته کليد را بچرخانيد و ، )۴( ٣-٣-٣مطابق شکل  - ۴
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 .بر مبنای حفره های معين شده علامت گذاری کنيدسه حفره را در قسمت تحتانی ايجاد کنيد و نقاط را  - ۵

 .حفره ها را بر روی ديوار دريل کنيد و قسمت تحتانی را با سه پيچ بر روی ديوار نصب کنيد) ۵( ٣-٣-٣مطابق شکل  - ۶

ه می توانند برای اتصال به سيمها ب ترمينالها. نيازی به تمايز قطبها نمی باشدبرای اين کار . به ترمينالها متصل کنيدسيم ها را ) ۶( ٣- ٣-٣شکل  مطابق - ٧
 .جدا شوندسادگی 

 .برروی قسمت تحتانی ثابت می شود پوستهبدينوسيله . کليد را به موقعيت مرکزی برگردانيد. رابرروی قسمت تحتانی قراردهيد پوستهکليد را بچرخانيد و  - ٨

 .مجموعه کليد سرهم شود ش گرد را فشار دهيد تا کلپوبدنه قفل را بوسيله دو پيچ آن محکم کنيد و رو - ٩

  
  
  
  
  
  
  
  

  PPB-1کليد فشاری  -٤-٣-٣
 . سانتی متری طوری نصب می شود که برای اغلب افراد قابل استفاده باشد ١٠٠در فضای داخلی در ارتفاع حدود  PPB-1کليد فشاری  - ١
 .بياوريددر ) ١( ۴- ٣-٣شکل  مطابقرا با فشار نوک پيچ گوشتی  ”A“روپوش گرد  - ٢
 .بازکنيددو عدد پيچ کناری بدنه کليد را  - ٣
 .را از قسمت تحتانی جدا کنيدفوقانی پوسته ) ٢( ٤-٣-٣همانند شکل  - ٤
 .سه حفره در قسمت تحتانی ايجاد کنيد و نقاط را منطبق با حفره های معين شده علامت گذاری نماييد - ٥
 .مت تحتانی را با سه پيچ بر روی ديوار نصب کنيدمحل حفره ها را بر روی ديوار دريل نماييد و قس) ٣( ٤-٣-٣مطابق شکل  - ٦
ترمينالها می توانند برای نيازی به تمايز قطبها نمی باشد ها جهت اتصال به ترمينال. متصل نماييدمربوطه سيمها را به ترمينالهای ) ٤( ٤-٣-٣مطابق شکل  - ٧

 .جدا شوندسادگی ه اتصال به سيمها ب
سپس روپوش گرد را با فشار در محل آن قرار دهيد تا کل . تحتانی قرار دهيد و بوسيله دو پيچ کناری، آن را محکم نماييد قسمتفوقانی را بر روی  پوسته - ٨

  .دشومجموعه کليد سر هم 
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  PF-1چراغ چشمک زن  -۵-٣-٣
چراغ چشمک . اين چراغ بايد نزديک درب نصب شود و براحتی به رويت استفاده کنندگان و عابرين برسد. محل نصب چراغ چشمک زن را انتخاب نماييد - ١

 .بصورت افقی و يا عمودی نصب گردد) ١( ٥- ٣- ٣زن می تواند همانند شکل 
 .از بدنه جدا نماييد) ٢( ٥- ٣- ٣چهار پيچ روی پايه چراغ را باز کنيد و آن را همانند شکل  - ٢
 .آنها را از داخل حفره روی پايه چراغ عبور دهيد )٣( ٥-٣- ٣مطابق شکل سيمها را متصل نماييد و - ٣
 .قسمت تحتانی را با سه پيچ بر روی ديوار نصب نماييد )٤( ٥-٣- ٣مطابق شکل وحفره ها را بر روی ديوار دريل نموده و - ٤

  
  
  
  
  
  
  
  
 
  
  
  
  
  
  
  

 . دهيدعبورداخل داکت در صورت نياز از متصل نماييد و سيمها را PCBچهار سيم چراغ و آنتن را به ترمينالهای )٥( ٥-٣-٣مطابق شکل  - ٥
 .چهار پيچ پايه چراغ را مجددا ببنديد)٦( ٥-٣-٣مطابق شکل  - ٦
 .حباب چراغ را بر روی پايه قرار دهيد) ٧( ٥-٣-٣شکل  مطابق - ٧

  .متصل نمی باشدبرق به باز کنيد و اطمينان حاصل فرماييد که مدار،  PCBترمينال ازرا پيچهای مربوط به سيمهای چراغ چشمک زن ) الف
  . روپوش چراغ چشمک زن را باز کنيد A ،B ،Cسه پيچ ) ب
  .روپوش چراغ چشمک زن را جدا کنيد و حباب را با يک حباب جديد جايگزين کنيد) ج
  .ببنديددر محل خود روپوش چراغ چشمک زن را  Cو  A ،Bسه پيچ ) د
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  PH-2سلول های نوری  -۶-٣-٣
 .متصل نماييد) ٢( ٦- ٣- ٣روپوش سلول نوری را باز کنيد و سيم ها را مطابق شکل ) ١( ٦-٣-٣مطابق شکل  - ١
 .فرستنده و گيرنده را در محل مناسب نصب نماييد) ٣( ٦-٣-٣مطابق شکل  - ٢
برای بهبود بازده، فرستنده و گيرنده می بايست بصورت مناسب در يک . بين فرستنده و گيرنده وجود ندارداطمينان حاصل نماييد که هيچ جسم و يا مانعی  - ٣

 .راستا قرار گيرند
 .روی فرستنده و گيرنده روشن می باشند LEDسلول نوری را به برق متصل نماييد و اطمينان حاصل کنيد که لامپ های  - ٤

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

  PS-1 و پايه قفل  PEL-1قفل برقی  -٧-٣-٣
 :پايه قفل - ١

  .صاف می باشدمحل نصب کاملا درب در موقعيت بسته می باشد و سطح زمين که قبل از نصب پايه قفل، اطمينان حاصل فرماييد ) الف
  .علامت گذاری نماييددر سه نقطه پايه قفل را بر روی زمين قرار دهيد و محل دريل کاری را ) ب

  .جهت درب باز شونده به سمت خارج می باشد) ٢( ٧- ٣- ٣باز شونده به سمت داخل و شکل  جهت درب )١( ٧- ٣- ٣شکل 

 
 
 
 
 
 
 
  
  
  *.توجه فرماييد در نصب درب باز شونده به سمت خارج، پايه قفل می بايست در جهت مخالف نصب شود: نکته*
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  .را بوسيله پيچ و واشر به زمين محکم کنيدسه نقطه علامت گذاری شده را دريل نموده و پايه ) ٣( ٧-٣- ٣مطابق شکل )  ج
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

  :قفل برقی - ٢
  )در نصب درب باز شونده به سمت خارج(

  .در نصب درب باز شونده به سمت خارج، لطفا فنر داخلی را تغيير دهيد و آن را در محل ديگری مطابق رويه ذيل ببنديد) الف
  .به ترتيب مراحل بازکردن پوسته قفل، محل فنر، تغيير آن و در پايان، محل نصب آن نمايش داده شده است) ٧( ٧- ٣- ٣و) ٦( ٧- ٣- ٣، )٥( ٧- ٣- ٣، )٤( ٧- ٣- ٣در اشکال 

  
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
جوشکاری،  مراقب باشيد که در اثر حرارت ناشی ازلطفا . صفحه پشتی قفل برقی را به  سطح لنگه اصلی درب جوش دهيد) ٩( ٧- ٣- ٣و ) ٨( ٧- ٣- ٣مطابق اشکال ) ب

  .دسيم ها ذوب نشون
  .جهت درب باز شونده به سمت خارج می باشد) ٩( ٧- ٣- ٣جهت درب باز شونده به سمت داخل و شکل  )٨( ٧- ٣- ٣شکل 
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  .ميليمتر باشد ٧کمتر از  ستبايمی فاصله نقطه انتهايی قفل برقی از پايه قفل ) ١١( ٧- ٣- ٣و ) ١٠( ٧- ٣- ٣مطابق اشکال ) ج
  .جهت درب باز شونده به سمت خارج می باشد) ١١( ٧- ٣- ٣جهت درب باز شونده به سمت داخل و شکل  )١٠( ٧- ٣- ٣شکل 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
  
  .متصل نماييد (PCB)مدا چاپیروی  (GND)و زمين  (LATCH)سيم های قفل برقی را به ترمينال های قفل ) د
 
  

  PC170جعبه کنترل  -٤
قبل از نصب، طول . باشد نصب گردداز هر نوع صدمه توصيه می گردد در نزديکی درب و در محلی که محفوظ . حل نصب جعبه را انتخاب نماييدم - ١

 .سيمهای موتور و فاصله جعبه کنترل تا موتورها را مورد بررسی قرار دهيد

 .يدکنچهار پيچ درپوش جعبه کنترل را باز )١( ١مطابق شکل  - ٢

 .در پوش حفره های زير جعبه کنترل را جدا نماييد ،بوسيله يک پيچ گوشتی) ٢(١طابق شکل م - ٣

 .يدنصب کنجعبه کنترل را بطور مناسب بر روی ديوار ) ٣(١مطابق شکل  - ٤

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 :سيم بندی - ٥

توجه فرماييد در سيم بندی . يدمتصل کن (PCB)به ترمينال های مدار چاپی ) ٤(١مطابق شکل و  را فراهم کنيدموتور  و همه سيمهای لوازم جانبی
  .لوازم جانبی و متعلقات، رعايت قطب های مثبت و منفی ضروری نيستهيچکدام از 

  

  :PF-1چراغ چشمک زن ) الف

  .متصل نماييدمدار چاپی  +Lو  -Lترمينالهای  بهدو سيم چراغ چشمک زن را 

 

  :PEL-1قفل برقی ) ب

  .متصل نماييدمدار چاپی +Loو  -Loبه ترمينالهای دو سيم قفل برقی را 

  

  :Flyموتورگيربکسی ) ج

  :مدار چاپی متصل نماييد ترمينالهای صورت مجزا به بهرا سيمها )۵(١مطابق شکل 
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M1 : سيم سفيد مثبت(White +)  موتور را به ترمينالMo1+  و سيم زرد منفی(Yellow -)  را به ترمينالMo1- متصل نماييد.  

M2 : سيم سفيد مثبت(White +)  موتور را به ترمينالMo2+  وسيم  زردمنفی(Yellow -)  را به ترمينالMo2- متصل نماييد.  

  :به سمت بيرونباز شونده  دربهایخصوص در:هتنک

M1 : سيم زرد منفی(Yellow -)  موتور را به ترمينالMo1+ سفيد مثبت  سيمو(White +)  را به ترمينالMo1- متصل نماييد.  

M2 : سيم زرد منفی(Yellow -)  موتور را به ترمينالMo2+ سفيد مثبت  سيمو(White +)  را به ترمينالMo2- متصل نماييد.  

  
  :PH-1سلولهای نوری ) د

  :به ترتيب ذيلجهت سلول های نوری ) ۴(١ل مطابق شک

 FO1يک جفت سلول نوری از طريق ترمينال  نصب )حالت اول

  FO2نصب يک جفت سلول نوری از طريق ترمينال  )حالت دوم

  دو جفت سلول نوری نصب )ومسحالت 

  نصب بدون سلول نوری )حالت چهارم

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

  :                                                                                                                            PKS-1کليد سلکتوری ) ه

  .متصل نماييد مدارچاپی Gو  Sدو سيم کليد سلکتوری را به ترمينال ) ۵(١شکل  مطابق،جهت نصب درب تک لنگه

  .متصل نماييد مدار چاپیDو  Gدو سيم کليد سلکتوری را به ترمينال ) ۵(١شکل  مطابق،جهت نصب درب دو لنگه

  

  :PPB-1کليد فشاری ) و

  .متصل نماييد مدار چاپیGو  Sدو سيم کليد فشاری را به ترمينال ) ۵(١شکل جهت نصب درب تک لنگه، مطابق 

  .متصل نماييد مدار چاپیDو  Gدو سيم کليد فشاری را به ترمينال  )۵(١، مطابق شکل جهت نصب درب دو لنگه
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  Dip Switchتنظيمات  -۵
  .فرماييد ذيل توجهبه شکل لطفا . را انجام داد Dip Switchتنظيمات  ،نصبمحيط  برمبنای وزن درب و شرايطمی بايست  قبل از روشن کردن مدار کنترل

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
  
 
  

  SW1 Dip Switchتنظيمات  -١-۵
  (Dip 1.Slow)تنظيم کاهش سرعت  -١-١-۵

  .يا بسته شود سرعت موتورکم نمی شودو قبل از اينکه درب کاملا باز :(ON)روشن
  .يا بسته شود سرعت موتورکم می شود و قبل از اينکه درب کاملا باز :(OFF)خاموش 

  

  
  (Dip2.Over C1& Dip3.Over C2)تنظيم جريان بالا سری  -٢-١-۵
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  (Dip 4.Auto C1, Dip 5.Auto C2 & Dip 6.Auto C3)تنظيم بسته شدن اتوماتيک درب -٣- ١-۵

  
 
 
 
 
  
  
  
  
  

می  فعالclose Mode)-(Autoد حالت بسته شدن اتوماتيک شو میمتوقف حرکت می کند يا بصورت دستی مسيروقتی که درب به سمت انتهای : تذکر*
  *.، کليد فشاری و يا کليد سلکتوری را فشار دهيد درب فورا بسته می شوداز راه دور اگر قبل از اجرای بسته شدن اتوماتيک، کليد کنترل. شود

  

  (Dip 7.P Mode)تنظيم حالت عابر پياده  -٤- ١-۵
  .درجه باز می شود ۴۵کنترل از راه دور، درب   Bزمانی که حالت درب عابر پياده را فعال نماييد با فشردن کليد :(ON)روشن

 .که حالت درب عابر پياده فعال نشود، درب تک لنگه کاملا باز و بسته می شودزمانی : (OFF)خاموش 
 

 (Dip8.Light) تنظيم چراغ چشمک زن  -۵-١-۵
  ثانيه قبل از شروع حرکت درب، شروع به چشمک زدن می کند و در طی حرکت درب همچنان به چشمک زدن خود ادامه  ٣چراغ چشمک زن :(ON)روشن
 .می دهد

 .چراغ چشمک زن همزمان با حرکت درب، چشمک می زند: (OFF)خاموش 

 
  SW2 Dip Switchتنظيم -٢-۵
  (Dip 1.Photo1, Dip 2.Photo2)سلولهای نوری  تنظيم -١-٢-۵
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  (Dip 3.Delay1, Dip 4.Delay2)تنظيم عمليات تاخير بسته شدن درب دو لنگه  -٢-٢-۵
  .ثانيه به شرح ذيل تنظيم شود ۶تا  ٢دو لنگه درب می تواند از بسته /تاخير باز
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  (Dip5.Latch) تنظيم قفل برقی  -٣-٢-۵
سپس قفل را  .ثانيه به سمت جهت بسته شدن درب حرکت می کند 0.25لنگه اصلی درب از زمان صدور فرمان از کنترل از راه دور برای مدت :(ON)روشن

  .برای باز شدن درب باز می کند
  .جهت باز شدن درب باز می شودقفل ،فورا دور راه کنترل ازاز از زمان صدور فرمان : (OFF)خاموش 

 
  (Dip6. D Speed) تنظيم کاهش سرعت موتور گيربکسی  -۴-٢-۵

  .درصد بيشترين سرعت خروجی است ٧٠سرعت برابر :(ON)روشن
  .درصد بيشترين سرعت خروجی است ۵٠سرعت برابر : (OFF)خاموش 

  
  (Dip7. O Speed) تنظيم سرعت عمل موتور گيربکسی  -۵-٢-۵

  .سرعت خروجی استدرصد بيشترين  ١٠٠سرعت برابر :(ON)روشن
  .درصد بيشترين سرعت خروجی است ٧٠سرعت برابر : (OFF)خاموش 

  
  (Dip8.Ds/Set) تنظيم عمليات درب دولنگه و تک لنگه  -۶-٢-۵

  .عادی و يادگيری سيستمدرب دو لنگه در حالت عمليات :(ON)روشن
  .عمليات درب تک لنگه در حالت عادی و يادگيری سيستم: (OFF)خاموش 

 
  LEDنمايشگر  -٣-۵

  .بصورت دايمی روشن می ماند LED1زمانی که يادگيری سيستم کامل نمی شود  : LED1يادگيری سيستم 
  .يکبار چشمک می زند LED1که يادگيری درب تک لنگه کامل می شود زمانی 

  . دوبار چشمک می زند LED1زمانی که يادگيری درب دو لنگه کامل می شود 
LED2 RF : د فعال شواگر کليد کنترل از راه دور، کليد سلکتوری و يا کليد فشاریLED2 روشن می شود.  

Photocells 1 3LED :3اولين سلول از زوج سلولهای نوری فعال می شود  که وقتیLED روشن می شود.  
Photocells 2 4LED : 4دومين سلول از زوج سلولهای نوری فعال می شود که وقتیLED  شودروشن می.  

RF 5LED : سيگنال وقتی کهRF 5شود  دريافت میLED روشن می شود.  
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  )کنترل از راه دور(فرآيند ثبت در حافظه فرستنده  -۵-۴
. يداردهرا فشکنترل از راه دور Aکليد . روشن می شودآبی رنگ LEDنمايشگر ثانيه فشار داده ونگاه داريد، ٢برای را  مدار چاپیRF-learnکليد 

  .ه استفرآيند يادگيری کنترل از راه  دور تکميل شد بدين ترتيب. دوشمی خاموش و سپسآبی رنگ دو بار چشمک می زند LEDنمايشگر
  
  
  
  
  
  
  

  
  فرآيند ياد گيری سيستم -۵-۵
  *.قبل از شروع يادگيری سيستم می بايست فرآيند ثبت در حافظه فرستنده کامل شده باشد: تذکر*

يادگيری سيستم مرحله به مرحله به شرح ذيل انجام . ثانيه فشار داده ونگاه داريد ٢برای مدار چاپی را  SYS-learnکليد کنترل از راه دور، Aکليد بعد فشردن 
  .کمی صبر نماييد تا فرآيند يادگيری بدون هيچ وقفه ای تکميل شود.می شود

لنگه فرعی درب بسته می شود             لنگه اصلی درب بسته می شود             لنگه اصلی درب باز می شود              لنگه  :حالت درب دو لنگه) الف
 .فرعی درب باز می شود                 لنگه فرعی درب بسته می شود              لنگه اصلی درب بسته می شود

  .درب بسته می شود              لنگه اصلی درب باز می شود                لنگه اصلی درب بسته می شودلنگه اصلی  :حالت درب تک لنگه) ب
  
  

  

  
  

  

  
  

  

  
  

  

  
  

  

  
  

  
  

  

  
  

  

  
  

  

کمی صبر نماييد تا فرآيند . فرآيند يادگيری سيستم درب تک لنگه بيشتر از يک دقيقه از درب دو لنگه به طول می انجامد: تذکر*
  *.يادگيری تکميل گردد
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  عمليات درب -۵-۶
  .را فشار دهيد A، کليد دربلنگهجهت عمل کردن دو

 ندر سيستم درب دو لنگه و يا تک لنگه، جهت عملکرد
  .را فشار دهيد Bيک لنگه درب، کليد 

 
 
  

 
  منطق حرکت درب -٧-۵
فشاری را فشار دهيم درب از حرکت می ايستد و اگر دوباره کليد را کليد / کليد سلکتوری / وقتی درب در حال باز شدن است اگر کليد کنترل از راه دور ) الف

  .فشار دهيم درب بسته می شود
کليد فشاری را فشار دهيم درب از حرکت می ايستد و اگر دوباره کليد را / کليد سلکتوری / وقتی درب در حال بسته شدن است اگر کليد کنترل از راه دور ) ب

  .فشار دهيم درب باز می شود
  .در زاويه ديد سلولهای نوری قرار گيرد درب از حرکت می ايستد جسم و يا مانعیو ) باز يا بسته شدن(جهت حفظ ايمنی، وقتی درب در حال حرکت است ) ج

  
  (SW3 Dip1/2 Remote1 & Remote2))کنترل از راه دور(عمليات پيشرفته فرستنده  -٨-۵

  : به شرح ذيل می باشد(PR-2)ليدی چهار ک و (PR-1)کليدی کنترل از راه دور دو تنظيم 
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 عيب يابی -۶

  

  :روش های عيب يابی و رفع عيوب  :ايرادهای مشاهده شده

 .اتصال سيم ها به باتری را کنترل کنيد  :گرم شدن بيش از حد باتری های پشتيبان

دهيد و بازوهای را فشار می ) کنترل از راه دور(هنگامی که کليد فرستنده 
 :درب بازکن حرکت نمی کنند

 .را کنترل کنيد LED3,4روشن بودن نمايشگر  .١
می باشند يا  V 22بررسی کنيد که آيا ولتاژباتری ها زير  .٢

 .خير
 .را کنترل کنيد LED1روشن بودن نمايشگر .٣
 PCBاز اتصال کامل ومناسب سيم ها به ترمينال های  .٤

 .اطمينان حاصل کنيد
 .بررسی کنيد صحت کار فيوز را .٥

را فشار می دهيد و بازوهای ) کنترل از راه دور(هنگامی که کليد فرستنده 
 :درب باز کن فقط کمی حرکت می کنند

 .از اتصال مناسب سيم ها به سنسور هال اطمينان حاصل کنيد

 .به ترمينالهای آنتن را بررسی نماييدصحت اتصال سيمها  :بسيار  کوتاه  می باشد)  کنترل از  راه  دور(فاصله  عملکرد  فرستنده  

  .مربوط به تنظيم سرعت را بررسی نماييد Dip Switchتنظيمات  :اگر حرکت موتورهای  گيربکسی بسيار کند باشد

 .صحت سيم بندی چراغ چشمک زن را کنترل کنيد :چراغ چشمک زن کار نمی کند

 .قطبهای مثبت و منفی موتور گيربکسی را تعويض کنيدجای اتصال  :اگر بازوها به جای باز شدن بسته شوند

 :اگر بازوها در حين حرکت ناگهان بايستند

 .را کنترل کنيد Resetفعال بودن کليد  .١
 .اتصال مناسب سيم ها به موتور گيربکسی را بررسی کنيد .٢
اطمينان حاصل فرماييد که اتصال سيم ها به سنسور هال  .٣

 .مناسب باشد
اگر سلول های نوری نصب نشده باشند ترمينال زمين  .٤

(GND)  سلول های نوری بر رویPCB  می بايست اتصال
 .کوتاه شود

 .از عملکرد صحيح فيوز اطمينان حاصل کنيد .٥

 :بازوها بی حرکت باشند و يا فقط در يک جهت حرکت کنند

 .را کنترل کنيد Resetفعال بودن کليد  .١
 .موتور گيربکسی را بررسی کنيداتصال مناسب سيم ها به  .٢
اطمينان حاصل فرماييد که اتصال سيم ها به سنسور هال  .٣

 .مناسب باشد
اگر سلول های نوری نصب نشده باشند ترمينال زمين سلول  .٤

 .می بايست اتصال کوتاه شود PCBهای نوری بر روی 

اگر در ابتدا لنگه اصلی درب تا انتها بسته شود و لنگه فرعی درب متوقف 
شود در حاليکه چراغ چشمک زن به مدت پنج ثانيه با سرعت بالا چشمک 

 :بزند

لنگه های . را قطع نماييد ACخروجی باتری ها و جريان برق ورودی 
سپس بصورت . اصلی و فرعی درب را بصورت دستی خلاص کنيد

دستی لنگه اصلی درب را تا انتها باز کرده و لنگه فرعی درب را تا 
و  ACر نهايت، کل دستگاه را از طريق اتصال برق د. انتها ببنديد

  .ترمينال های باتری روشن نماييد

اگر موتورهای گيربکسی کار نکنند و در هنگام عمل کردن درب، رله ايجاد 
 : سر و صدا  نمايد

کنترل کنيد که فيوز نسوخته (از سالم بودن فيوز اطمينان حاصل نماييد 
 ).باشد
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 مشخصات فنی -٧
١- ٧ - FLY  

  
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  PC170جعبه کنترل  - ٢- ٧
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  PH-2سلولهای نوری  - ٣- ٧
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  PKS-1کليد سلکتوری  - ٤- ٧
  
  
  
  
  
  

  PPB-1کليد فشاری  - ۵- ٧
  
  
  
  
  
  

  PF-1چراغ چشمک زن  - ۶- ٧
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  PR-2) کنترل از راه دور(فرستنده  - ٧- ٧

  
  
  
  
  
  
  
  
  

  PEL-1قفل برقی  - ٨- ٧
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 اظهارنامه انطباق استاندارد
 

  
  

  FLY; PC170; PR-2 : اجزا
  
 .اخذ شده است "rt. 3.2 of the R&TTE Directive 1999/5/ECA"گواهينامه انطباق محصولات مزبور بر طبق  - ١

 .ه اندقرارگرفتموردسنجش "European Directive LVD 2006/95/EC"محصولات فوق الذکربرطبق استانداردهای ذيل منطبق با  - ٢

 "European Directives: 2006/42/EC Machinery Directive" بر طبق CEنمونه ارائه شده محصولات فوق جهت اخذ گواهی  - ٣

 .قرار گرفته اند ونمورد آزم
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